Annexes

1 Représentation modale

1.1 Cas général d'un systeme amorti
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1.2 lllustration



2 Méthode de contrble actif

2.1 Contréle par r troaction

2.1.1 Principe




2.1.2. Exemple : le contréle modal




2.2 Contrdéle par anticipation

3 L'effet piézo-électrique



